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1. 前言 
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2. 工作流程簡述 
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1.  透過輸送

帶機將鞋底輸

送至視覺檢測

區 

2.  視覺系統

進行物件掃描

以及路徑編輯

生成並由輸送

帶機將鞋底持

續往機器手噴

膠區輸送 

3.  鞋底輸送

至機器手噴膠

區後，機械手

臂由視覺系統

通訊取得噴膠

路徑進行噴膠

作業 

4. 完成/循環 



3. 工作站機構簡述 
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4. 視覺系統介紹說明 
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5. 五軸機械手介紹說明 
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6. 微量噴霧閥介紹說明 
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